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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04.
ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

Grupa robotRoboty w zakresie konstruowania, fundamentowania @z wykonywania nawierzchni
autostrad i drog.

KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)STwymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych elementéw zagospodarowania pasa dego w zwizku z przebudowa drogi gminnej w
miejscowaci Biatobiel — ul. Szkolna

1.2. Zakres stosowania ST
Zakres stosowania ST jest zgodny z ustaleniamaggmi w SST 00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 1.2.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z rozbiork
- warstw nawierzchni,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST 00.00.00 ,Wymagani®&log” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

OgobIne wymagania dotygze rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogolké1b.
2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodae przepustow mae by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru
- spycharki,

- ladowarki,

— zurawie samochodowe,
- samochody eizarowe,

- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST 00.00.00 ,Wymaganianajdkt 4.
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4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST 0000Miymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbidérkowych

Roboty rozhiérkowe elementéw drég, ogrodliz@rzepustéw obejmajusunécie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektovs, SST lub wskazanych
przez Inspektora nadzoru.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor
nadzoru mée polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékaey przewidziany
odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez
Inspektora nadzoru.

W przypadku robo6t rozbiérkowych wpustéw ulicznyahnalery dokonda:

— odkopania studzienek,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sdzysk&, w sposdbgczny lub mechaniczny z ew.
przeckciem petéw zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw wpustéw,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziadpchowtornego iycia (z zaprawy, kawatkdw betonu,
izolaciji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie ataje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przez Inspektora nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST sti¢ wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementdéw dedgjdupice sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny bfymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe).

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje gsiykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacxago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogolrd g

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni powinno
spetnid odpowiednie wymagania oklene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST 00.00@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég jest:
- dla nawierzchni - f(metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.00/M¥magania ogdlne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsgi podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhi@rkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na
poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczmesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogo6lnego przeznaczenia

4 PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgoogoinego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagiione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierownoramienne stalowe walcowane naagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym
i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



